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SCENARIO
Faglia Medea, Mw 6.4, d≈26km

Geometria (unica)

RISPOSTA AL SITO INFLUENZATA DA
- Sorgente

- Percorso sorgente – ricevitore (modello 

stratigrafico crostale/profondo)

- Condizioni stratigrafiche locali (solitamente 

le uniche considerate)

1 2 … 100

100 simulazioni di rotture sul piano di faglia

4 CASI CONSIDERATI – CR1-L1, CR2-L1, CR1-L1, CR2-L2 

- 2 ODELLI STRUTTURALI CROSTALI (difficile considerarli nella selezione dei segnali reali)

- 2 MODELLI STRUTTURALI LOCALI (usualmente considerati per categorie di suolo)

Solitamente una buona selezione dei segnali reali considera al più:
- magnitudo
- distanza
- categoria di suolo
- meccanismo focale

Unici per i 4 casi simulati
(stesso scenario)

Risultati:
CR2 – L1

EFFETTO MODELLO CROSTALE

EFFETTO MODELLO LOCALE (UNICO CONSIDERATO NELLA PRATICA)

CR1 – L1

CR1 – L2 CR2 – L2

•È evidente l’influenza del sito sulla relazione IM-EDP
•Sembra che una misura più efficiente (es. PSAavg rispetto a PGA) 

riduca tale differenza

La dipendenza della relazione IM-EDP e delle curve di fragilità dal 
sito è conseguenza della semplificazione che deriva dal riassumere

l’accelerogramma con una singola IM

• Peak Ground motion Acceleration (PGA)

• Cumulative Absolute 

Velocity 

• Spectral Acceleration 

at first mode 

• Average spectral 

acceleration 

Otto differenti componenti

del moto del suolo:

- Max

- GM

- RotD00, RotD50, RotD100

- GMRotD00, GMRotD50, 

GMRotD100

MISURE DI INTENSITÀ (IM)

DANNO STRUTTURALE:

“MASSIMO DRIFT DI INTERPIANO” DELL’EDIFICIO

• Peak Ground Velocity (PGV)
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200 ACCELEROGRAMMI

SUOLO A, B, C

MW 4.5 - 7

Risultati:

Le componenti del moto del suolo basate su valori ruotati
mostrano un’efficienza più alta per i percentili 50th e 100th

Regressione lineare (OLS) tra il logaritmo del EDP e il logaritmo di IM

Sito-dipendenza
delle curve di fragilità

Efficienza di diverse 
componenti del moto
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